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模块采用 JP 系列远程 I/O 模块标准外壳设计，16 点的尺寸为：111 * 50 * 40（W/H/D，

mm）；32 点的为：（180 * 50 * 40（W/H/D，mm），下方导轨卡扣高出部分尺寸 h=5.5mm，

支持 IP20 防护等级。

模块的设计采用自然对流散热方式。在器件的上方和下方都必须留有至少 25 mm的

空间，以便于正常的散热。前面板与背板的板间距离也应保持至少 75 mm。

模块可以很容易地安装在一个标准DIN 导轨或控制柜背板上，导轨规格为：TS35/7.5，

如图 2所示。
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① RJ45 端口*2 以太网接口，连接 PLC 或 PC 端

② 指示灯 电源，通讯状态指示灯

③ 指示灯 IO状态指示灯

④ 模块类型 每 8

通 灯

指

模 块类

R͞

口I

͞

④

S
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模块使用双RJ45插座通信的物理接口，模块本身具备交换机功能。分别标识为 X1P1

X1P2,每一个端口都分别具备一个独立的MAC地址与模块上的标识mac相邻。

模块的LED指示分为3部分：系统状态指示 、I/O状态指示、RJ45链路指示灯

RJ

部 链指指指

指
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JP-D0808N-PN
数字量 8点输入 NPN
数字量 8点输出 NPN

L 24VDC+
M 24VDC-
PE 接地

00 DI 0.0

01 DI 0.1
02 DI 0.2
03 DI 0.3

04 DI 0.4

05 DI 0.5

06 DI 0.6

07 DI 0.7

00 DQ 0.0

01 DQ 0.1

02 DQ 0.2

03 DQ 0.3

04 DQ 0.4

05 DQ 0.5

06 DQ 0.6

07 DQ 0.7

L 24VDC+

M 24VDC-

24VDC

24VDC

NPN输入接线

NPN输出接线
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JP-D1600-PN
数字量 16 点输入 PNP/NPN

L 24VDC+
M 24VDC-
PE 接地

00 DI 0.0

01 DI 0.1
02 DI 0.2
03 DI 0.3

04 DI 0.4

05 DI 0.5

06 DI 0.6

07 DI 0.7

08 DI 1.0

09 DI 1.1

10 DI 1.2

11 DI 1.3

12 DI 1.4

13 DI 1.5

14 DI 1.6

15 DI 1.7

（空）

S/S 公共端
24VDC

PNP输入接线

NPN输入接线

24VDC
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JP-D1616P-PN
数字量 16 点输入 PNP/NPN

数字量 16 点输出 PNP

L 24VDC+
M 24VDC-
PE 接地

00 DI 0.0
01 DI 0.1
02 DI 0.2
03 DI 0.3
04 DI 0.4
05 DI 0.5
06 DI 0.6
07 DI 0.7
08 DI 1.0
09 DI 1.1
10 DI 1.2
11 DI 1.3
12 DI 1.4
13 DI 1.5
14 DI 1.6
15 DI 1.7

(空)
S/S 公共端
00 DQ 0.0
01 DQ 0.1
02 DQ 0.2
03 DQ 0.3
04 DQ 0.4
05 DQ 0.5
06 DQ 0.6
07 DQ 0.7
08 DO 1.0
09 DO 1.1
10 DO 1.2
11 DO 1.3
12 DO 1.4
13 DO 1.5
14 DO 1.6
15 DO 1.7

L 24VDC+
M 24VDC-

24VDC

24VDC

PNP输出接线

NPN输入接线

PNP输入接线
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JP-D0032P-PN
数字量 32 点输出 PNP

L 24VDC+
M 24VDC-
PE 接地

00 DQ 0.0
01 DQ 0.1
02 DQ 0.2
03 DQ 0.3
04 DQ 0.4
05 DQ 0.5
06 DQ 0.6
07 DQ 0.7
08 DQ 1.0
09 DQ 1.1
10 DQ 1.2
11 DQ 1.3
12 DQ 1.4
13 DQ 1.5
14 DQ 1.6
15 DQ 1.7
L 24VDC+
M 24VDC-
00 DQ 0.0
01 DQ 0.1
02 DQ 0.2
03 DQ 0.3
04 DQ 0.4
05 DQ 0.5
06 DQ 0.6
07 DQ 0.7
08 DQ 1.0
09 DQ 1.1
10 DQ 1.2
11 DQ 1.3
12 DQ 1.4
13 DQ 1.5
14 DQ 1.6
15 DQ 1.7
L 24VDC+
M 24VDC-

Q 1Q 1 �� ��
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JP-D0032N-PN
数字量 32 点输出 NPN

L 24VDC+
M 24VDC-
PE 接地

00 DQ 0.0
01 DQ 0.1
02 DQ 0.2
03 DQ 0.3
04 DQ 0.4
05 DQ 0.5
06 DQ 0.6
07 DQ 0.7
08 DQ 1.0
09 DQ 1.1
10 DQ 1.2
11 DQ 1.3
12 DQ 1.4
13 DQ 1.5
14 DQ 1.6
15 DQ 1.7
L 24VDC+
M 24VDC-
00 DQ 0.0
01 DQ 0.1
02 DQ 0.2
03 DQ 0.3
04 DQ 0.4
05 DQ 0.5
06 DQ 0.6
07 DQ 0.7
08 DQ 1.0
09 DQ 1.1
10 DQ 1.2
11 DQ 1.3
12 DQ 1.4
13 DQ 1.5
14 DQ 1.6
15 DQ 1.7
L 24VDC+
M 24VDC-

Q出ᴉ24VN �1

P�

�&
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JP-D0016R-PN
数字量 16 点继电器输出 PNP/NPN

L 24VDC+
M 24VDC-
PE 接地

00A 通道 1 触点 A
00B 通道 1 触点 B
01A 通道 2触点 A
01B 通道 2触点 B
02A 通道 3触点 A
02B 通道 3触点 B
03A 通道 4触点 A
03B 通道 4触点 B
04A 通道 5触点 A
04B 通道 5触点 B
05A 通道 6触点 A
05B 通道 6触点 B
06A 通道 7触点 A
06B 通道 7 触点 B
07A 通道 8触点 A
07B 通道 8触点 B

空
空

08A 通道 9触点 A
08B 通道 9触点 B
09A 通道 10触点A
09B 通道 10 触点 B
10A 通道 11 触点 A
10B 通道 11 触点 B
11A 通道 12触点A
11B 通道 12 触点 B
12A 通道 13触点A
12B 通道 13 触点 B
13A 通道 14触点A
13B 通道 14触点 B
14A 通道 15触点A
14B 通道 15 触点 B
15A 通道 16触点A
15B 通道 16 触点 B

空
空

24VDC

24VDC

负载

24VDC

负载
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定义:

PROFINET IO 是一种开放式传输系统，具有 PROFINET 标准定义的实时功能。该标

准定义了独立于制造商的通信、自动化和工程模型。

可以选用 PROFINET 组件的工业级接线附件。

● PROFINET 采用的不是层级式 PROFIBUS 主站/从站架构，而是提供者/消费者架

构。在规划过程中指定 IO 控制器可控制的 IO 设备模块。

● 模块数量则取决于 PROFINET IO 的应用方式用方用不能方出这些参数限值 。

● 传输 用为 100 Mbps。

● 程中的用户视 PROFIBUS DP 的基本相同。

PROFINET IO 有典型的网络布א ḎI .2

F0 F0

L0
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JP-PN DI/DQ数据通过组态配置文件映射至主站内存空间，如图所示。

●16 路数字量输入映射为 2字节 In 地址；

●16 路数字量输出映射为 2字节Out 地址；

每一个模块都有特定的参数，这些参数是需要根据现场情况在硬件组态的界面下面灵

活的配置。并顺同硬件组态一同下载到控制器中。在初始运行状态控制器将这些数据发送

给模块，如果实际组态现场的模块与程序里面的硬件组态不一致，传输的参数与实际情况

不一致，导致模块参数配置不成功，控制器会在运行报错。
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BITNo BIT 7 BIT 6 BIT 5 BIT 4 BIT 3 BIT 2 BIT 1 BIT 0
BYTE 0 输入滤波时间（Filter）

数据说明：

输入滤波时
间

Filter ms 十进制
0-255

（默认：5）

BITNo BIT 7 BIT 6 BIT 5 BIT 4 BIT 3 BIT 2 BIT 1 BIT 0

BYTE 0
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
（DO

Error_Mode
bits 0-7）

For 7 For 6 For 5 For 4 For 3 For 2 For 1 For 0

BYTE 1
DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

（DO
Error_Value
bits 0-7）

7 6 5 4 3 2 1 0

数据说明：

故障模式使
能

DO
Error_Mode

bits
- 十进制

0-255
DQ0.x端口的故障安全状态值使能，该参数二进制bit位
对应DQ0.x端口（Bit0对应DQ-0.0，依此类推）。当模
块进入故障安全状态时，如果“ErrorMode”

应bit “

-_

error

ealue

b

_ 应

bit

kbO0

端口

χ默认： χ χ

7 障安使全

8 果安

DO

Error _ValueDits

EC进制

0-255

D果

D

Drror

Dor e

D

D数制应

Dit

K

? ， 库 进制 障使入状果

DO

A 口默认：


Î�2 �[

�[

�R �[


Î

�[ �R �[ �d �[

T

- T

T T

T

T

T

TTooe x ᾎ p.e据说明 x ᾎ pr s ᾕ0 0i r z ᾓ



版本号 V1.0

33

BIT No BIT 7 BIT 6 BIT 5 BIT 4 BIT 3 BIT 2 BIT 1 BIT 0

BYTE 0
DO Error_

Mode

DO Error_

Mode

DO Error_

Mode

DO Error_

Mode

DO Error_

Mode

DO Error_

Mode

DO Error_

Mode

DO Error_

Mode

（DO

Error_Mode

bits 0-7）

For 7 For 6 For 5 For 4 For 3 For 2 For 1 For 0

BYTE 1
DO Error

Value For

DO Error

Value For

DO Error

Value For

DO Error

Value For

DO Error

Value For

DO Error

Value For

DO Error

Value For

DO Error

Value For

（DO

Error_Value

bits 0-7）

7 6 5 4 3 2 1 0

数据说明：

故障模式使能

DO

Error_

Mode

bits

- 十进制

0-255 DQ0.x 端口的故障安全状态值使能，该参数二进制 bit

位对应 DQ0.x 端口（Bit0 对应 DQ-0.0，依此类推）。

当模块进入故障安全状态时，如果“Error Mode”对应

bit 位为“1”，则“Error Value[7..0]”对应 bit 位的值被输

出至相应 DQ0.x 端口。

（默认：

0）

故障值安全状

态值

DO

Error_

Value

bits

- 十进制

0-255
如果“Error Mode[7..0]”参数对应的二进制 bit 位设置

为使能，则当系统进入故障安全状态时，该参数值被

输出到DQ端口。

（默认：

0）

BIT No BIT 7 BIT 6 BIT 5 BIT 4 BIT 3 BIT 2 BIT 1 BIT 0

BYTE 0 输入滤波时间（Filter）

数据说明：

输入滤波

时间
Filter ms 十进制

0-255

（默认：5）
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BITNo BIT 7 BIT 6 BIT 5 BIT 4 BIT 3 BIT 2 BIT 1 BIT 0

BYTE 0
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
（DO

Error_Mode
bits 0-7）

For 7 For 6 For 5 For 4 For 3 For 2 For 1 For 0

BYTE 1
DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

（DO
Error_Value
bits 0-7）

7 6 5 4 3 2 1 0

BYTE 2
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
DO

Error_Mode
（DO

Error_Mode
bits 8-15）

For 15 For 14 For 13 For 12 For11 For 10 For 9 For 8

BYTE 3
DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

DOError
Value For

（DO
Error_Value
bits 8-15）

15 14 13 12 11 10 9 8

.

. 16-31 参照以上配置

输入数据：

故障模式使
能

DO Error_
Mode bits

- 十进制

0-255 DQ0.x端口的故障安全状态值使能，该参数二进制bit
位对应DQ0.x端口（Bit0对应DQ-0.0，依此类推）。
当模块进入故障安全状态时，如果“ErrorMode”对应bit
位为“1”，则“Error Value[7..0]”对应bit位的值被输出至
相应DQ0.x端口。

（默认：0）

故障值安全
状态值

DO Error_
Value bits

- 十进制

0-255
如果“Error Mode[7..0]”参数对应的二进制bit位设置为
使能，则当系统进入故障安全状态时，该参数值被输出
到DQ端口。

（默认：0）
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（2） 点击“选项”工具栏菜单，找到“管理通用站设备描述文件（GSF）（D）” 菜单点

击进入

（3） 进入 GSD文件的安装界面，点击“浏览”按键进入到放置 GSD的文件目录下，

在目录中应该有两个文件，一个需要安装的GSD 文件，另一个是产品图标。选择对应的产

品的 GSD 文件安装。
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（4） 出现如下界面安装完成，点击“关闭”等待软件自动更新硬件目录

西门子 TIA Portal V13 的软件没有提供专门的接口与工具来删除 GSD。需要借助第三工具

来实现这个功能（Everything 工具）

（1） 下载 Everything 工具 （一款超好用的文件搜索工具）

（2） 关闭 TIA Portal V13

（3） 打开 Everything 。第一次使用需要等待扫描软件扫描全盘，扫描完成后在搜

索栏中输入需要删除的文件名字如“GSDML-V2.31-LATCOS-JP-PN-20210804.xml”

（4） 点击“路径” 安装路径方式排序。选择跟西门子路径有关的文件与文件夹，然

后点击右键“删除” 注意不要将保存备份的 GSD 文件一起删除了。

（以上删除GSD 的方法只是提供参考）



版本号 V1.0

41



版本号 V1.0

42

①以 S7-1200 为例，先点击添加新设备，然后在 SIMATIC S7-1200 里添加一个 1211C

CPU，然后，点确定。

②点击添加新子网，IP 地址要和 CPU地址一致，这里 1200 地址是 192.168.0.1。
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③在网络视图里，点击其他现场设备，在 PROFINET IO 下 IO/LATCOS/Remote/IO/J

P-PN ，把 JP-D0808N-PN 拖到网络视图里。

以 JP-D0808N-PN 为例，然后右键点击未分配，分配给新 I/O 控制器。

④点击确定,完成分配

型号 输入/输出模块 数量

JP-D1600-PN Input 2 byte 1 个

JP-D0016X-PN Output 2 byte 1 个

JP-D3200-PN Input 2 byte 2 个

JP-D0032X-PN Output 2 byte 2 个

JP-D1616X-PN
Input 2 byte 1 个

Output 2 byte 1 个
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⑤分布式 IO名称分配，点击分配设备名称
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⑥在以太网地址中的，查看 IP 地址和 profinet 设备名称（设备名称可以手动也可以自

动，只要和 IP 地址对应以及MAC地址对应就好）如下图所示
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⑦设备名称分配方式一（利用软件设置）：如下图所示右击后点击在线和诊断，点击

分配名称，随后分配设备名称，分配好了以后点击分配名称

(1).点击在线访问,选择设备连接的网卡;

(2).点击更新可访问的设备,扫描上实际的拓扑结构;

(3).根据从站外壳上的 MAC 地址,选择与组态拓扑所对应的设备,点击可访问设备,点击在

线诊断:

(4).打开模块诊断界面,点击分配设备名称

(5).分配设备名称,设备名称须与组态的拓扑里面的设备名称一致,(设备名称对应组态中的

名称;例如设备组态名称为 JP-PN,对应设备名称应该分配为 JP-PN,以此类推进行名称分配

组态中设备,设备名称可以自定,但必须和在线扫描中设备名称对应)。

(6).点击分配名称按钮

(7).确认消息栏通知成功分配名称
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	M
	24VDC-
	PE
	接地
	00
	DI 0.0
	01
	DI 0.1
	02
	DI 0.2
	03
	DI 0.3
	04
	DI 0.4
	05
	DI 0.5
	06
	DI 0.6
	07
	DI 0.7
	08
	DI 1.0
	09
	DI 1.1
	10
	DI 1.2
	11
	DI 1.3
	12
	DI 1.4
	13
	DI 1.5
	14
	DI 1.6
	15
	DI 1.7
	(空)
	S/S
	公共端
	00
	DQ 0.0
	01
	DQ 0.1
	02
	DQ 0.2
	03
	DQ 0.3
	04
	DQ 0.4
	05
	DQ 0.5
	06
	DQ 0.6
	07
	DQ 0.7
	08
	DO 1.0
	09
	DO 1.1
	10
	DO 1.2
	11
	DO 1.3
	12
	DO 1.4
	13
	DO 1.5
	14
	DO 1.6
	15
	DO 1.7
	L
	24VDC+
	M
	24VDC-
	编号
	信号名称
	L
	24VDC+
	M
	24VDC-
	PE
	接地
	00
	DI 0.0
	01
	DI 0.1
	02
	DI 0.2
	03
	DI 0.3
	04
	DI 0.4
	05
	DI 0.5
	06
	DI 0.6
	07
	DI 0.7
	08
	DI 1.0
	09
	DI 1.1
	10
	DI 1.2
	11
	DI 1.3
	12
	DI 1.4
	13
	DI 1.5
	14
	DI 1.6
	15
	DI 1.7
	(空)
	S/S
	公共端
	00
	DQ 0.0
	01
	DQ 0.1
	02
	DQ 0.2
	03
	DQ 0.3
	04
	DQ 0.4
	05
	DQ 0.5
	06
	DQ 0.6
	07
	DQ 0.7
	08
	DQ 1.0
	09
	DQ 1.1
	10
	DQ 1.2
	11
	DQ 1.3
	12
	DQ 1.4
	13
	DQ 1.5
	14
	DQ 1.6
	15
	DQ 1.7
	L
	24VDC+
	M
	24VDC-
	编号
	信号名称
	L
	24VDC+
	M
	24VDC-
	PE
	接地
	00
	DI 0.0
	01
	DI 0.1
	02
	DI 0.2
	03
	DI 0.3
	04
	DI 0.4
	05
	DI 0.5
	06
	DI 0.6
	07
	DI 0.7
	08
	DI 1.0
	09
	DI 1.1
	10
	DI 1.2
	11
	DI 1.3
	12
	DI 1.4
	13
	DI 1.5
	14
	DI 1.6
	15
	DI 1.7
	(空)
	S/S
	公共端
	00
	DI 0.0
	01
	DI 0.1
	02
	DI 0.2
	03
	DI 0.3
	04
	DI 0.4
	05
	DI 0.5
	06
	DI 0.6
	07
	DI 0.7
	08
	DI 1.0
	09
	DI 1.1
	10
	DI 1.2
	11
	DI 1.3
	12
	DI 1.4
	13
	DI 1.5
	14
	DI 1.6
	15
	DI 1.7
	(空)
	S/S
	公共端
	编号
	信号名称
	L
	24VDC+
	M
	24VDC-
	PE
	接地
	00
	DQ 0.0
	01
	DQ 0.1
	02
	DQ 0.2
	03
	DQ 0.3
	04
	DQ 0.4
	05
	DQ 0.5
	06
	DQ 0.6
	07
	DQ 0.7
	08
	DQ 1.0
	09
	DQ 1.1
	10
	DQ 1.2
	11
	DQ 1.3
	12
	DQ 1.4
	13
	DQ 1.5
	14
	DQ 1.6
	15
	DQ 1.7
	L
	24VDC+
	M
	24VDC-
	00
	DQ 0.0
	01
	DQ 0.1
	02
	DQ 0.2
	03
	DQ 0.3
	04
	DQ 0.4
	05
	DQ 0.5
	06
	DQ 0.6
	07
	DQ 0.7
	08
	DQ 1.0
	09
	DQ 1.1
	10
	DQ 1.2
	11
	DQ 1.3
	12
	DQ 1.4
	13
	DQ 1.5
	14
	DQ 1.6
	15
	DQ 1.7
	L
	24VDC+
	M
	24VDC-
	编号
	信号名称
	L
	24VDC+
	M
	24VDC-
	PE
	接地
	00
	DQ 0.0
	01
	DQ 0.1
	02
	DQ 0.2
	03
	DQ 0.3
	04
	DQ 0.4
	05
	DQ 0.5
	06
	DQ 0.6
	07
	DQ 0.7
	08
	DQ 1.0
	09
	DQ 1.1
	10
	DQ 1.2
	11
	DQ 1.3
	12
	DQ 1.4
	13
	DQ 1.5
	14
	DQ 1.6
	15
	DQ 1.7
	L
	24VDC+
	M
	24VDC-
	00
	DQ 0.0
	01
	DQ 0.1
	02
	DQ 0.2
	03
	DQ 0.3
	04
	DQ 0.4
	05
	DQ 0.5
	06
	DQ 0.6
	07
	DQ 0.7
	08
	DQ 1.0
	09
	DQ 1.1
	10
	DQ 1.2
	11
	DQ 1.3
	12
	DQ 1.4
	13
	DQ 1.5
	14
	DQ 1.6
	15
	DQ 1.7
	L
	24VDC+
	M
	24VDC-
	编号
	信号名称
	L
	24VDC+
	M
	24VDC-
	PE
	接地
	00A
	通道1触点A
	00B
	通道1触点B
	01A
	通道2触点A
	01B
	通道2触点B
	02A
	通道3触点A
	02B
	通道3触点B
	03A
	通道4触点A
	03B
	通道4触点B
	04A
	通道5触点A
	04B
	通道5触点B
	05A
	通道6触点A
	05B
	通道6触点B
	06A
	通道7触点A
	06B
	通道7触点B
	07A
	通道8触点A
	07B
	通道8触点B
	空
	空
	08A
	通道9触点A
	08B
	通道9触点B
	09A
	通道10触点A
	09B
	通道10触点B
	10A
	通道11触点A
	10B
	通道11触点B
	11A
	通道12触点A
	11B
	通道12触点B
	12A
	通道13触点A
	12B
	通道13触点B
	13A
	通道14触点A
	13B
	通道14触点B
	14A
	通道15触点A
	14B
	通道15触点B
	15A
	通道16触点A
	15B
	通道16触点B
	空
	空
	编号
	信号名称
	L
	24VDC+
	M
	24VDC-
	PE
	接地
	00A
	通道1触点A
	00B
	通道1触点B
	01A
	通道2触点A
	01B
	通道2触点B
	02A
	通道3触点A
	02B
	通道3触点B
	03A
	通道4触点A
	03B
	通道4触点B
	04A
	通道5触点A
	04B
	通道5触点B
	05A
	通道6触点A
	05B
	通道6触点B
	06A
	通道7触点A
	06B
	通道7触点B
	07A
	通道8触点A
	07B
	通道8触点B
	空
	空
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